Roboter ?




Features

1,20 m
29 kg
20.000 €




Roboter als Simulationsobjekt ?
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Ausgangss




ldee / Motivation

— Umgang mit Heterogenitat
— Unterrichtsstorung




Potenziale fur Lehrerbildung
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Potenziale flr Forschung

Umgang mit Unterrichtsstorungen




Potenziale flr Forschung

Lehrprofessionalitat




Assistenz-System ?




Wie kdnnen Roboter
Lernprozesse unterstutzen ?




Weiltere Fragen

- Kollaboration ?
- Individualisierung ?
- Klassenklima ?




Herausforderungen

— Komplexitat von Interaktion
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— Lernen nicht wie Menschen é >
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Herausforderungen
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— Primat der Programmierung




Nachste Schritte

— Sponsor

— Partner
— Forschungsorientiertes Seminar



Fragen / Anregungen ?

Matthias Conrad

Mediendidaktik

Universitat Konstanz

Binational School of Education (BISE)
matthias.conrad@uni-konstanz.de




